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SUJET DE LA THESE
(Une page maximum)

Contexte

La congestiordu trafic routierestun problémemajeurqui affectela vie quotidienneentrainantesretardset desperturbationsavec
sesimpactsnégatifsaux niveauxéconomiquessociauxet environnementaulll]. Lesproblémesle congestiorroutiéreont
augmentéu Liban a causedela croissanc&lémographiquetles changementdansla densitédela population En particulier,
I'autorouteJounieh-Beyroutlgui estsouventencombréentraineun retardimportantpourarrivera destinationuneforte pollution
duea sasituationcommeautorouteuniqueentrela montagneetla meretuneaugmentatiomlansla consommatiomle carburant.
Le systemealela circulationroutiereesttréscomplexecarleschangementdecirculationsontincertainsll estdoncdifficile de
trouverunecaractérisationle hauteprécisional'aided'unmodélede connaissancef.arconséquentin modéled'apprentissageoit
étreutilisé pourla prédictiondu flux detrafic caril fourniraplusde précisiondanslesrésultatsquelesmodéelesie connaissancp].
Pourquantifierla densitédu trafic au coursdu temps,nousproposongletraiterlesflux dedonnéesurdifférentslieux de
l'autorouteafin d’acquérirde séquenced’imagesvidéosauxdifférentsmomentgiela journée Le projetconsistedonca concevoir
desnouvellesapprocheslela gestionintelligentedu trafic detransporigraceaudéveloppemendela communicatiorsandfil de
hautdébit[3]. En effet, lesvéhiculesconnectésloiventavoir la possibilitéd'interagiravecun systemele contrélesusceptiblale
leur suggéreunitinéraireou desmomentsde départenfonctionde diversessituationsdétectéesurla route.Desnombreuses
méthodesl'optimisationpeuventétreenvisagéepourla conceptiord'unsystémede gestionqui doit prendreencomptele contexte
particulierdutrafic routier:

a) Quantitéimportanted'informationsrecueillies(configurationdela route,catégorieslesvéhicules historiquesdesfréquentations
delaroute,etc.).

b) Présencele groupedevéhiculesa densitésvariablegcatégoriesdestinationsetc.).

c¢) Détectiond'accident®u d'exceptionganomaliestypedevéhiculesgetc.).

d) L'environnementlynamiqueetla réactivitédel'ordredu tempsréel.

Le caractéralynamiqueet lescontrainteentempsréelsimposenta recherchale méthodesapidesd'apprentissagéfin de
parvenira cesobjectifs,lestravauxdela thésetraiterontles différentesproblématiquesuivantle plandéfini ci-apres:

1. Constitutionettraitementde basesle donnéeséquenced’imagesacquises différentsmomentsdela journée.

2. Réductiordesbasesiedonnéeparsélectiond’attributset d’instanceg4].

3. Etudebibliographiqueconcernantapprentissagdynamique5].

4. Identificationet formalisationdesélémentpermettantie décrireet de modélisere contexteroutier,lesvéhiculeset le trafic
commeun systemecomplexesousformede graphes.

5. Evaluationdesperformancesle|'algorithmede gestionsur desexemplesie basesle vidéospédagogiquesu simulées.

6. Evaluationdu systémede gestiondetrafic dansun contextede contraintesiela route.

Le sujetdethéses’appuiesurle projetfinancéparl'UniversitéLibanaisg[6]. Nousmettronsa profit notrecompétencen
développemerdela communicatiorsandil dehautdébit[3], noscompétencesnanalyseet synthésal’'images[4] [5] et notre
expériencalansle domainedu contrdle[7]. Nousferonsappelauxcompétencesngestiondetrafic routierdel'Institut IFSTTAR
deVilleneuved’'Ascq aveclesquelsnousavonsdéjaentaméinecoopération.

La théseseradirigéeenco-tutelleentrel' ULCO-laboratoirelISIC etl'UniversitéLibanaise-laboratoirePA.
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	Text9: Gestion de la congestion routière par apprentissage dynamique
	Text10: Contexte :
La congestion du trafic routier est un problème majeur qui affecte la vie quotidienne entraînant des retards et des perturbations avec ses impacts négatifs aux niveaux économiques, sociaux et environnementaux [1]. Les problèmes de congestion routière ont augmenté au Liban à cause de la croissance démographique et les changements dans la densité de la population. En particulier, l’autoroute Jounieh-Beyrouth qui est souvent encombrée entraîne un retard important pour arriver à destination, une forte pollution due à sa situation comme autoroute unique entre la montagne et la mer et une augmentation dans la consommation de carburant.
Le système de la circulation routière est très complexe car les changements de circulation sont incertains. Il est donc difficile de trouver une caractérisation de haute précision à l'aide d'un modèle de connaissances. Par conséquent, un modèle d'apprentissage doit être utilisé pour la prédiction du flux de trafic car il fournira plus de précision dans les résultats que les modèles de connaissance [2]. 
Pour quantifier la densité du trafic au cours du temps, nous proposons de traiter les flux de données sur différents lieux de l’autoroute afin d’acquérir de séquences d’images vidéos aux différents moments de la journée. Le projet consiste donc à concevoir des nouvelles approches de la gestion intelligente du trafic de transport grâce au développement de la communication sans fil de haut débit [3]. En effet, les véhicules connectés doivent avoir la possibilité d'interagir avec un système de contrôle susceptible de leur suggérer un itinéraire ou des moments de départ en fonction de diverses situations détectées sur la route. Des nombreuses méthodes d'optimisation peuvent être envisagées pour la conception d'un système de gestion qui doit prendre en compte le contexte particulier du trafic routier:
a) Quantité importante d'informations recueillies (configuration de la route, catégories des véhicules, historiques des fréquentations de la route, etc.) .
b) Présence de groupes de véhicules à densités variables (catégories, destinations, etc.).
c) Détection d'accidents ou d'exceptions (anomalies, type de véhicules, etc.).
d)  L'environnement dynamique et la réactivité de l'ordre du temps réel.
Le caractère dynamique et les contraintes en temps réels imposent la recherche de méthodes rapides d'apprentissage. Afin de parvenir à ces objectifs, les travaux de la thèse traiteront les différentes problématiques suivant le plan défini ci-après :  
1. Constitution et traitement de bases de données séquences d’images acquises à différents moments de la journée.
2. Réduction des bases de données par sélection d’attributs et d’instances [4].
3. Étude bibliographique concernant l'apprentissage dynamique [5].
4. Identification et formalisation des éléments permettant de décrire et de modéliser le contexte routier, les véhicules et le trafic comme un système complexe sous forme de graphes.
5. Évaluation des performances de l'algorithme de gestion sur des exemples de bases de vidéos pédagogiques ou simulées. 
6. Évaluation du système de gestion de trafic dans un contexte de contraintes de la route.
Le sujet de thèse s’appuie sur le projet financé par l'Université Libanaise [6]. Nous mettrons à profit notre compétence en développement de la communication sans fil de haut débit [3], nos compétences en analyse et synthèse d’images [4] [5] et notre expérience dans le domaine du contrôle [7]. Nous ferons appel aux compétences en gestion de trafic routier de l’Institut IFSTTAR de Villeneuve d’Ascq avec lesquels nous avons déjà entamé une coopération.  
La thèse sera dirigée en co-tutelle entre l'ULCO-laboratoire LISIC et l'Université Libanaise-laboratoire LPA.
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